
AH/AHK
シリーズ

07 高精度フランジ出力タイプ
大型枠番ラインナップ
（取付モータ及び減速機により異なります）

AH

AHK

AHKA

AHKB
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SYSTEM

SMART 
LUBRICATION 
CNC MACHINE

特長

特長

遊星減速機 AH/AHK シリーズ

遊星減速機AH/AHKシリーズ 

特長

・高トルク(機種拡大AHKC枠番285～450ラインナップ）

・低騒音(ヘリカルギア採用)

・バックラッシュ低減

・高い耐摩耗性(ギア浸炭焼入れ・研磨処理)

・ローバックラッシュの長期安定

AH Series 

モータメーカ

モータ型式

減速比

減速機サイズ

減速機サイズ

(2)
減速比

モータメーカ

モータ型式

(1 )減速比(i=N /N )i n out

(2)各シリーズの減速比につきましては、製品仕様をご参照ください。
(3)P〇〇をご参照ください。

(1)
015

・高トルク(機種拡大AHKC枠番285～450ラインナップ）
・低騒音(ヘリカルギア採用)
・バックラッシュ低減
・高い耐摩耗性(ギア浸炭焼入れ・研磨処理)
・ローバックラッシュの長期安定
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注文コード

AH Series
遊星減速機AH/AHKシリーズ 

特長

・高トルク(機種拡大AHKC枠番285～450ラインナップ）

・低騒音(ヘリカルギア採用)

・バックラッシュ低減

・高い耐摩耗性(ギア浸炭焼入れ・研磨処理)

・ローバックラッシュの長期安定

AH Series 

モータメーカ

モータ型式

減速比

減速機サイズ

減速機サイズ

(2)
減速比

モータメーカ

モータ型式

(1 )減速比(i=N /N )i n out

(2)各シリーズの減速比につきましては、製品仕様をご参照ください。
(3)P〇〇をご参照ください。

(1)
015

128をご参照ください。

減速機サイズ

減速比

モータメーカ

モータ型式

005(1)

015(1)

AH090

AHK090

MOTOR

MOTOR

AHKA285(3)

AHKB090(3)

減速比(2)

AH

AHK

AHKA

AHKB

AHK

AHKC

(2 Stg.)

(3 Stg.)

(3 Stg.)

(4 Stg.)

4 / 5 / 7 / 10

16 / 20 / 21 / 25 / 28 / 31 / 35 / 40 / 46 / 50 / 61 / 70 / 91 / 100

12 / 15 / 16 / 20 / 25 / 28 / 35 / 40 / 49 / 50 / 70 / 100

100 / 125 / 140 / 175 / 200 / 250 / 350 / 500 / 700 / 1,000

64 / 84 / 100 / 125 / 140 / 175 / 200 / 250 / 280 / 350 / 400 / 500 / 700 / 1,000

1,225 / 1,400 / 1,750 / 2,000 / 2,800 / 3,500 / 5,000 / 7,000 / 10,000

4 / 5 / 7 / 8 / 10 / 21 / 31 / 46 / 61 / 91

減速機サイズ

064 / 090 / 110 / 140 / 200 / 255 / 285 / 355 / 450

064 / 090 / 110 / 140 / 200 / 255 / 285 / 355 / 450

AH

AHK
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AH シリーズ　仕様

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

型式 (1)減速比 

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10(1段減速)、1/100(2段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

1Stage

2.5

2.3

5.4 10.4

19.1

50.1

61.45.2 10.2

20.8

39.8

79.3

AHシリーズ　概算重量

型式

2Stage

AH064 AH090 AH110 AH140 AH200 AH255 AH285 AH355 AH450

99.2

119.3 199.1 405.1

- -

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AH シリーズ　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

AH シリーズ　フランジシャフト

寸　法

寸法は減速機フランジ寸法に対応しています。

出力軸フランジ中央100rpmでの適用値です。

※アプリケーションによりX、Yの値は変動致します。
　上式により最大許容ラジアル荷重Ｆ を算出いただき、2r

　許容値内で仕様をご検討ください。

注文コード

 

        

AH シリーズ　仕様

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

型式 (1)減速比 

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10(1段減速)、1/100(2段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

1Stage

2.5

2.3

5.4 10.4

19.1

50.1

61.45.2 10.2

20.8

39.8

79.3

AHシリーズ　概算重量

型式

2Stage

AH064 AH090 AH110 AH140 AH200 AH255 AH285 AH355 AH450

99.2

119.3 199.1 405.1

- -

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AH シリーズ　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

AH シリーズ　フランジシャフト

寸　法

寸法は減速機フランジ寸法に対応しています。

出力軸フランジ中央100rpmでの適用値です。

※アプリケーションによりX、Yの値は変動致します。
　上式により最大許容ラジアル荷重Ｆ を算出いただき、2r

　許容値内で仕様をご検討ください。

注文コード

仕様／概算重量

AH シリーズ
仕様

概算重量
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AH シリーズ　仕様

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

型式 (1)減速比 

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10(1段減速)、1/100(2段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

1Stage

2.5

2.3

5.4 10.4

19.1

50.1

61.45.2 10.2

20.8

39.8

79.3

AHシリーズ　概算重量

型式

2Stage

AH064 AH090 AH110 AH140 AH200 AH255 AH285 AH355 AH450

99.2

119.3 199.1 405.1

- -

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AH シリーズ　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

AH シリーズ　フランジシャフト

寸　法

寸法は減速機フランジ寸法に対応しています。

出力軸フランジ中央100rpmでの適用値です。

※アプリケーションによりX、Yの値は変動致します。
　上式により最大許容ラジアル荷重Ｆ を算出いただき、2r

　許容値内で仕様をご検討ください。

注文コード

ギアイナーシャ／フランジシャフト

AH シリーズ
ギアイナーシャ

フランジシャフト

 

        

AH シリーズ　仕様

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

型式 (1)
減速比 

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10(1段減速)、1/100(2段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

1Stage

2.5

2.3

5.4 10.4

19.1

50.1

61.45.2 10.2

20.8

39.8

79.3

AHシリーズ　概算重量

型式

2Stage

AH064 AH090 AH110 AH140 AH200 AH255 AH285 AH355 AH450

99.2

119.3 199.1 405.1

- -

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AH シリーズ　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

AH シリーズ　フランジシャフト

寸　法

寸法は減速機フランジ寸法に対応しています。

出力軸フランジ中央100rpmでの適用値です。

※アプリケーションによりX、Yの値は変動致します。
　上式により最大許容ラジアル荷重Ｆ を算出いただき、2r

　許容値内で仕様をご検討ください。

注文コード

M2K
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寸法

AH シリーズ
寸法

AH シリーズ　寸法

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

AHK シリーズ　

AHK シリーズの構造　

注(1)

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)
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AHK シリーズの構造

AHK シリーズの構造

AHK シリーズ

AH シリーズ　寸法

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

AHK シリーズ　

AHK シリーズの構造　

注(1)

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)
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仕様／ギアイナーシャ／概算重量

AHK シリーズ (2-Stage)AHK シリーズ(2Stage)　仕様

(3)
許容定格出力トルク  T2N

型式 (1)減速比 

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

 

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/100(2段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHK シリーズ(2Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径
 

        

2Stage 3.8 21.5 90.75.8 11.3 53.1

型式 AHK064 AHK090 AHK110 AHK140 AHK200 AHK255 AHK285 AHK355

140.9 260.0

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AHK シリーズ(2Stage)　寸法　(減速比i=12~100)

寸　法

注(2)

注(1)

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

 AHKシリーズ(2Stage)　概算重量

X(角度)

V(角度)

U(角度)

Y(角度)

AHK シリーズ(2Stage)　仕様

(3)
許容定格出力トルク  T2N

型式 (1)
減速比 

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

 

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/100(2段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHK シリーズ(2Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径
 

        

2Stage 3.8 21.5 90.75.8 11.3 53.1

型式 AHK064 AHK090 AHK110 AHK140 AHK200 AHK255 AHK285 AHK355

140.9 260.0

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AHK シリーズ(2Stage)　寸法　(減速比i=12~100)

寸　法

注(2)

注(1)

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

 AHKシリーズ(2Stage)　概算重量

X(角度)

V(角度)

U(角度)

Y(角度)

概算重量

AHK シリーズ(2Stage)　仕様

(3)
許容定格出力トルク  T2N

型式 (1)減速比 

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

 

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/100(2段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHK シリーズ(2Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径
 

        

2Stage 3.8 21.5 90.75.8 11.3 53.1

型式 AHK064 AHK090 AHK110 AHK140 AHK200 AHK255 AHK285 AHK355

140.9 260.0

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AHK シリーズ(2Stage)　寸法　(減速比i=12~100)

寸　法

注(2)

注(1)

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

 AHKシリーズ(2Stage)　概算重量

X(角度)

V(角度)

U(角度)

Y(角度)

ギアイナーシャ

仕様
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寸法

AHK シリーズ (2-Stage)
寸法 ( 減速比 i=12 〜100)

AHK シリーズ(2Stage)　仕様

(3)
許容定格出力トルク  T2N

型式 (1)減速比 

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

 

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/100(2段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHK シリーズ(2Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径
 

        

2Stage 3.8 21.5 90.75.8 11.3 53.1

型式 AHK064 AHK090 AHK110 AHK140 AHK200 AHK255 AHK285 AHK355

140.9 260.0

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AHK シリーズ(2Stage)　寸法　(減速比i=12~100)

寸　法

注(2)

注(1)

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

 AHKシリーズ(2Stage)　概算重量

X(角度)

V(角度)

U(角度)

Y(角度)

127)をご参照ください。
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AHKA シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKA シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

 

        

3Stage 157.5 220.0 449.4

型式 AHKA285 AHKA355 AHKA450

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AHKA シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=100~1,000)

寸　法

注(1)

注(2)

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

 AHKAシリーズ(3Stage)　概算重量 X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

仕様／ギアイナーシャ／概算重量

AHKA シリーズ (3-Stage)
仕様AHKA シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKA シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

 

        

3Stage 157.5 220.0 449.4

型式 AHKA285 AHKA355 AHKA450

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AHKA シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=100~1,000)

寸　法

注(1)

注(2)

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

 AHKAシリーズ(3Stage)　概算重量 X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

ギアイナーシャ

概算重量

AHKA シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)
減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKA シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

 

        

3Stage 157.5 220.0 449.4

型式 AHKA285 AHKA355 AHKA450

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AHKA シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=100~1,000)

寸　法

注(1)

注(2)

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

 AHKAシリーズ(3Stage)　概算重量 X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

AHKA シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)
減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKA シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

 

        

3Stage 157.5 220.0 449.4

型式 AHKA285 AHKA355 AHKA450

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AHKA シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=100~1,000)

寸　法

注(1)

注(2)

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

 AHKAシリーズ(3Stage)　概算重量 X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

AHKA シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)
減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKA シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

 

        

3Stage 157.5 220.0 449.4

型式 AHKA285 AHKA355 AHKA450

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AHKA シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=100~1,000)

寸　法

注(1)

注(2)

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

 AHKAシリーズ(3Stage)　概算重量 X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

AHKA シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)
減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKA シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

 

        

3Stage 157.5 220.0 449.4

型式 AHKA285 AHKA355 AHKA450

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AHKA シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=100~1,000)

寸　法

注(1)

注(2)

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

 AHKAシリーズ(3Stage)　概算重量 X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)
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SMART 
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SYSTEM

SMART 
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寸法

AHKA シリーズ (3-Stage)
寸法 ( 減速比 i=100 〜1,000)

AHKA シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKA シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

 

        

3Stage 157.5 220.0 449.4

型式 AHKA285 AHKA355 AHKA450

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

AHKA シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=100~1,000)

寸　法

注(1)

注(2)

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

 AHKAシリーズ(3Stage)　概算重量 X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

127)をご参照ください。
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AB/ABR

AF/AFR

AE/AER

AD/ADR/
ADS

P2/P2R/
PD/PDR/
PL/PLR

AT/ATB

AH/AHK

AFH/
AFHK

KH/KF

AP/APK/
APC/APCK

Rack 
and 
Pinion

SMART 
LUBRICATION 
SYSTEM

SMART 
LUBRICATION 
CNC MACHINE

仕様／ギアイナーシャ／概算重量

AHKB シリーズ (3-Stage)
仕様

AHKB シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)
減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o-10 C~+40 C 
IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKB シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

        

3Stage 8.5 79.3 162.215.5 31.7 100.5

型式 AHKB090 AHKB110 AHKB140 AHKB200 AHKB255 AHKB285 AHKB355

285.1

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

 AHKBシリーズ(3Stage)　概算重量

AHKB シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=64~1,000)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

注(1)

注(2)

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)概算重量

AHKB シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o
-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKB シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

        

3Stage 8.5 79.3 162.215.5 31.7 100.5

型式 AHKB090 AHKB110 AHKB140 AHKB200 AHKB255 AHKB285 AHKB355

285.1

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

 AHKBシリーズ(3Stage)　概算重量

AHKB シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=64~1,000)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

注(1)

注(2)

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

ギアイナーシャ

AHKB シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)
減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o
-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKB シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

        

3Stage 8.5 79.3 162.215.5 31.7 100.5

型式 AHKB090 AHKB110 AHKB140 AHKB200 AHKB255 AHKB285 AHKB355

285.1

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

 AHKBシリーズ(3Stage)　概算重量

AHKB シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=64~1,000)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

注(1)

注(2)

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

AHKB シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)
減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o
-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKB シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

        

3Stage 8.5 79.3 162.215.5 31.7 100.5

型式 AHKB090 AHKB110 AHKB140 AHKB200 AHKB255 AHKB285 AHKB355

285.1

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

 AHKBシリーズ(3Stage)　概算重量

AHKB シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=64~1,000)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

注(1)

注(2)

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)
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寸法

AHKB シリーズ (3-Stage)
寸法 ( 減速比 i=64 〜1,000)

AHKB シリーズ(3Stage)　仕様

型式 (1)減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

(2) M2K最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 
(5)

騒音

o o
-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/1,000(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKB シリーズ(3Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

        

3Stage 8.5 79.3 162.215.5 31.7 100.5

型式 AHKB090 AHKB110 AHKB140 AHKB200 AHKB255 AHKB285 AHKB355

285.1

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

 AHKBシリーズ(3Stage)　概算重量

AHKB シリーズ(3Stage)　寸法　(減速比i=64~1,000)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

注(1)

注(2)

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

127)をご参照ください。
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AB/ABR

AF/AFR

AE/AER

AD/ADR/
ADS

P2/P2R/
PD/PDR/
PL/PLR

AT/ATB

AH/AHK

AFH/
AFHK

KH/KF

AP/APK/
APC/APCK

Rack 
and 
Pinion

SMART 
LUBRICATION 
SYSTEM

SMART 
LUBRICATION 
CNC MACHINE

仕様／ギアイナーシャ／概算重量

AHK シリーズ (4-Stage)
仕様
AHK シリーズ(4Stage)　仕様

型式 (1)減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10,000(4段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

(2)
 M2K

AHK シリーズ(4Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

 

        

4Stage 162.2 260.0 463.5

型式 AHK285 AHK355 AHK450

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

 AHKシリーズ(4Stage)　概算重量

AHK シリーズ(4Stage)　寸法　(減速比i=1,225~10,000)

注(1)

注(2)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

AHK シリーズ(4Stage)　仕様

型式 (1)減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10,000(4段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

(2) M2K

AHK シリーズ(4Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

 

        

4Stage 162.2 260.0 463.5

型式 AHK285 AHK355 AHK450

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

 AHKシリーズ(4Stage)　概算重量

AHK シリーズ(4Stage)　寸法　(減速比i=1,225~10,000)

注(1)

注(2)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

概算重量

AHK シリーズ(4Stage)　仕様

型式 (1)
減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10,000(4段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

(2)
 M2K

AHK シリーズ(4Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

 

        

4Stage 162.2 260.0 463.5

型式 AHK285 AHK355 AHK450

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

 AHKシリーズ(4Stage)　概算重量

AHK シリーズ(4Stage)　寸法　(減速比i=1,225~10,000)

注(1)

注(2)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

ギアイナーシャ
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寸法

AHK シリーズ (4-Stage)
寸法 ( 減速比 i=1,225 〜10,000)

AHK シリーズ(4Stage)　仕様

型式 (1)減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要)
　　出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの
　　「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10,000(4段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

(2)
 M2K

AHK シリーズ(4Stage)　ギアイナーシャ

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

 

        

4Stage 162.2 260.0 463.5

型式 AHK285 AHK355 AHK450

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

 AHKシリーズ(4Stage)　概算重量

AHK シリーズ(4Stage)　寸法　(減速比i=1,225~10,000)

注(1)

注(2)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

127)をご参照ください。
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仕様／ギアイナーシャ／概算重量

AHKC シリーズ

AHKC シリーズ　仕様

型式
(1)減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(2) M2K

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要) 出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10(2段減速)、1/91(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKC シリーズ　ギアイナーシャ(減速比i=4~10/21~91)

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

        

2Stage

-

3.9

6.2 11.7

41.3

52.9

95.89.9 19.9

22.0

59.4

92.7

AHKCシリーズ　概算重量
型式

3Stage

AHKC064 AHKC090 AHKC110 AHKC140 AHKC200 AHKC255 AHKC285 AHKC355 AHKC450

157.4

142.0 225.9 460.9

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

--

AHKC シリーズ　寸法   (減速比i=4~10/21~91)

注(1)

注(2)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。
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10,930

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)概算重量

仕様
AHKC シリーズ　仕様

型式
(1)

減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o
-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(2) M2K

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要) 出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10(2段減速)、1/91(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKC シリーズ　ギアイナーシャ(減速比i=4~10/21~91)

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

        

2Stage

-

3.9

6.2 11.7

41.3

52.9

95.89.9 19.9

22.0

59.4

92.7

AHKCシリーズ　概算重量
型式

3Stage

AHKC064 AHKC090 AHKC110 AHKC140 AHKC200 AHKC255 AHKC285 AHKC355 AHKC450

157.4

142.0 225.9 460.9

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

--

AHKC シリーズ　寸法   (減速比i=4~10/21~91)

注(1)

注(2)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。
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2,535
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3,330

4,820

3,380

4,815

5,600

6,950

9,590

7,055

9,580

10,930

X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

AHKC シリーズ　仕様

型式
(1)

減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o
-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(2) M2K

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要) 出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10(2段減速)、1/91(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKC シリーズ　ギアイナーシャ(減速比i=4~10/21~91)

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

        

2Stage

-

3.9

6.2 11.7

41.3

52.9

95.89.9 19.9

22.0

59.4

92.7

AHKCシリーズ　概算重量
型式

3Stage

AHKC064 AHKC090 AHKC110 AHKC140 AHKC200 AHKC255 AHKC285 AHKC355 AHKC450

157.4

142.0 225.9 460.9

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

--

AHKC シリーズ　寸法   (減速比i=4~10/21~91)

注(1)

注(2)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。
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X(角度)

Y(角度)

U(角度)

V(角度)

ギアイナーシャ ( 減速比 i=4 〜10/21〜 91)

7_AH_AHKシリーズ.indd   137 2020/02/14   19:20



AH/AHKシリーズ

APEX DYNAMICS INC.,JAPAN 138

AB/ABR

AF/AFR

AE/AER

AD/ADR/
ADS

P2/P2R/
PD/PDR/
PL/PLR

AT/ATB

AH/AHK

AFH/
AFHK

KH/KF

AP/APK/
APC/APCK

Rack 
and 
Pinion

SMART 
LUBRICATION 
SYSTEM

SMART 
LUBRICATION 
CNC MACHINE

寸法

AHKC シリーズ
寸法 ( 減速比 i=4 〜10/21〜 91)

AHKC シリーズ　仕様

型式
(1)減速比 

(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(2) M2K

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要) 出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10(2段減速)、1/91(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKC シリーズ　ギアイナーシャ(減速比i=4~10/21~91)

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

        

2Stage

-

3.9

6.2 11.7

41.3

52.9

95.89.9 19.9

22.0

59.4

92.7

AHKCシリーズ　概算重量
型式

3Stage

AHKC064 AHKC090 AHKC110 AHKC140 AHKC200 AHKC255 AHKC285 AHKC355 AHKC450

157.4

142.0 225.9 460.9

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

--

AHKC シリーズ　寸法   (減速比i=4~10/21~91)

注(1)

注(2)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。
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(1)
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(3)
許容定格出力トルク  T2N

(5)
無負荷ランニングトルク 

(6)
バックラッシュ 

ねじれ剛性  

入力回転速度  n1N

(2)最大許容スラスト荷重F   2 a

最大許容曲げモーメント

(4)
保護等級  

周囲温度

潤滑剤

取付方向 

(5)
騒音

o o-10 C~+40 C 

IP65 

自在 

合成グリス

(2) M2K

(1) 減速比 ( i=N / N )in out 

(2)出力フランジ中央100rpmでの適用値です。
(3)加速トルクが許容定格出力トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(4)軸貫通部を除く

(7)ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールよりご確認が可能です。(登録不要) 出図できない場合は別途お問合せください。
　　※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様のご確認をお願いいたします。

(5)減速比1/10(2段減速)、1/91(3段減速)、入力軸回転数3000rpmかつ無負荷にて測定した値です。
(6)バックラッシュは許容定格出力トルクＴ の2%で測定した値です。2N

AHKC シリーズ　ギアイナーシャ(減速比i=4~10/21~91)

型式

(A)φ=減速機の入力軸直径

        

2Stage

-

3.9

6.2 11.7

41.3

52.9

95.89.9 19.9

22.0

59.4

92.7

AHKCシリーズ　概算重量
型式

3Stage

AHKC064 AHKC090 AHKC110 AHKC140 AHKC200 AHKC255 AHKC285 AHKC355 AHKC450

157.4

142.0 225.9 460.9

単位：kg

※概算重量となりますのでモータとの組み合わせによって変動致します。

--

AHKC シリーズ　寸法   (減速比i=4~10/21~91)

注(1)

注(2)

寸　法

1. 図面上の寸法及びモータ接合部に関しての詳細な資料が必要な場合は、デザインツールにてご確認下さい。（www.apexdyna.jp)

2 .フランジ面の各部寸法につきましては、AHシリーズ寸法(P〇〇)をご参照ください。
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127)をご参照ください。
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