
 

サーボモータ用遊星減速機

MG/MGK・MGH/MGHK/
    MGHC/MGHCKシリーズ 

APEX DYNAMICS INC.,JAPAN
アペックスダイナミックスジャパン株式会社

取付・調整が簡単な長穴タイプ新発売！

MG/MGK

MGH/MGHK/
MGHC/MGHCK



Gearbox Series -MG / MGK

遊星減速機 MG / MGKシリーズ

特長

• 強化されたスラスト・ラジアル荷重

• 組付け・調整が簡単

• 高トルク

• 高剛性

• 高精度

• 低バックラッシュの長期的持続

• ハイポイド直交型Ｋシリーズ同様
　入力出力の回転方向が同一

• 高効率・慣性モーメントの最適化



MG             (1 Stg.)       4 / 5 / 7 / 10         

MGK    (2 Stg.)  12 / 15 / 16 / 20 / 25 / 28 / 35 / 40 / 49 / 50 / 70 / 100

MGKA  (3 Stg.)    100 / 125 / 140 / 175 / 200 / 250 / 280 / 350 / 500 / 700 / 1,000

MGKB      (3 Stg.)       64 / 84 / 100 / 125 / 140 / 175 / 200 / 250 / 280 / 350 / 400 / 500 / 700 / 1,000

MGKC                          4 / 5 / 7 / 8 / 10 / 21 / 31 / 46 / 61 / 91

(2 Stg.)  16 / 20 / 21 / 25 / 28 / 31 / 35 / 40 / 46 / 50 / 61 / 70 / 91 /100

MG     115 / 140 / 170 / 240 / 285 / 320         

MG     115 / 140 / 170 / 240 / 285 / 320      K   

MGK     (4 Stg.)            1,225 / 1,400 / 1,750 / 2,000 / 2,800 / 3,500 / 5,000 / 7,000 / 10,000 

(1)

B = 9時方向
C = 12時方向
D = 3時方向

(2)

 MOTOR               MG115              

 A               MGK115               MOTOR              

 005              

 MGKB115              

 012              

注文コード - MG / MGKシリーズ 

モータメーカー/
モータ型式

減速機サイズ

減速比

取付方向

減速機サイズ

減速比

取付方向
(MGKシリーズのみ)

A = 6時方向

モータタイプ：モータメーカー名及びモータ型式

(1) 減速比 ( I = N  / N ) . in out 

(2) P6をご参照ください
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IP67
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MG240
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345 
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MG170

380  

325 
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350  
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MG140
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MG115

55 

1,300 2,180 3,600 10,500 18,400 22,000

2,900 4,070 13,700 29,000 40,000 46,000

MGシリーズ　仕様

型　式 減速比
(1) 

ねじれ剛性

入力回転速度 n1N

(4)最大許容ラジアル荷重 F2rB

(4)最大許容スラスト荷重 F2a

(4)最大許容曲げモーメント M2k

周囲温度

潤滑剤

取付方向

許容定格出力トルク　T2N
(6)

保護等級 (7)

最大入力回転速度 n1B

重量

騒音 (2)

バックラッシュ
(3)

無負荷ランニングトルク
(2)

-10º C~ +40º C

自在

合成グリス

(1) 減速比 ( i = N /N )IN OUT

 

        

(2) 減速比1/10(1段減速)、1/100(2段減速)入力軸回転数3,000rpmかつ無負荷にて測定した値です。

(3) バックラッシュは許容定格トルクT の2％で測定した値です。2N

(4) 出力フランジの中央、100rpmでの適用値です。

(5) 連続運転でのご使用は推奨いたしません。

(6) 加速トルクが許容定格トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(7) 軸貫通部を除く
(8) ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールより確認が可能です。(登録不要)出図できない場合は別途お問合せください。

※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様の

ご確認をお願いいたします。



(A)  Ø = 

MG115 MG140 MG170 MG240 MG320MG285

MG115

MG140

MG240

MG285

MG / MGK

81 123.7 104.6 145.7 183.4 196.1

115 140 170 240 285 320

X , Y  , Z2

F2a  ,F2r

M2K 

19.5

MGシリーズ　イナーシャ

型　式

減速機の入力軸直径

MGシリーズ　フランジシャフト

寸　法

寸法は減速機フランジ寸法に対応しています。

最大許容曲げモーメント M2K

※出力フランジの中央100rpmでの適用値です。



      
      

Gearbox Series -MG / MGK

寸　法 MG115 MG140 MG170 MG240 MG285 MG320

  D1                H7 31.5 40 50 80 100 100

         D2 50 63 80 125 140 160

D3                h7 63 85 100 160 186 208

D4                h7 115 140 170 240 285 320

         D5 135 167 200 276 327 368

      D6  x  Pitch  x  Deep. M6x1Px10 M6x1Px11 M8x1.25Px15 M10x1.5Px20 M16x2Px25 M20x2.5Px31

         D8 9 11   13.5 17.5 22   26

         D10  x  Pitch M5x0.8P M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P

         D11  x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

         D12 5.7 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L1 15 15 15 16 16 16

         L2 30 41  48 60 70 79.9

         L3 7 7 7.5 10 13.5 16.5

         L4 10.5 12 15 17 22 25

         L10               h8 130 160 190 260 315 350

         L11 145 180 215 280 335 390

         L12 8 10 12 14 18 22

         L13 39.7 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

         L14 53.2 65.8 78.8 104.1 123.4 143

         L15 41.6 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

         L16 54.6 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         X  (角度) 45 22.5 30 30 24 24

        Y   (角度) 45 22.5 30 30 24 24

         Z 8 12 12 12 12 12

         U  (角度) 38 38 38 41 41 39

         V    (角度) 16 16 16 14 15 15

MGシリーズ　寸法

注(1)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。



APEX DYNAMICS, INC.

06

注文コード : MGKB115 - 064 - A / MOTOR

  12

D
3 時方向

A
6 時方向

B
9 時方向

MGKシリーズ　取付方向

吊りボルト用ネジ穴

C

時方向
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MGK-2 Stage MGKA-3 Stage

MGKB-3 Stage MGK-4 Stage

MGKシリーズ　構造

MG

K K

MG

MG

MG MG

MG

KK

※MGシリーズ：遊星ギア
※Kシリーズ：ハイポイドギア



MGK115 MGK140 MGK170 MGK320MGK285MGK240

MGKシリーズ(2-Stage) 仕様

(1) 減速比 ( i = N /N )IN OUT

 

        

(2) 減速比1/100(2段減速),入力軸回転数3,000rpmかつ無負荷にて測定した値です。

(3) バックラッシュは許容定格トルクT の2％で測定した値です。2N

(4) 出力フランジの中央、100rpmでの適用値です。

(5) 連続運転でのご使用は推奨いたしません。

(6) 加速トルクが許容定格トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(7) 軸貫通部を除く
(8) ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールより確認が可能です。(登録不要)出図できない場合は別途お問合せください。

※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様の

ご確認をお願いいたします。
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MGK240

1,495 

1,510 

1,465

1,405 

1,520

1,330

-

≦ 4

2,900 4,070 13,700 29,000 40,000 46,000

1,300 2,180 3,600 10,500 18,400 22,000

型　式 減速比
(1) 

ねじれ剛性

入力回転速度 n1N

(4)最大許容曲げモーメント M2k

周囲温度

潤滑剤

取付方向

許容定格出力トルク　T2N
(6)

保護等級 (7)

騒音 (2)

バックラッシュ
(3)

無負荷ランニングトルク
(2)

最大許容スラスト荷重 F2a
(4)

-10º C~ +40º C

自在

合成グリス

3,675 

1,775

1,800 

MGKシリーズ(2-Stage) イナーシャ

型 式

(A)  Ø = 減速機の入力軸直径
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寸　法 MGK115 MGK140 MGK170 MGK240 MGK285 MGK320

  D1                H7 31.5 40 50 80 100 100

         D2 50 63 80 125 140 160

D3                h7 63 85 100 160 186 208

D4                h7 115 140 170 240 285 320

         D5 135 167 200 276 327 368

      D6  x  Pitch  x  Deep. M6x1Px10 M6x1Px11 M8x1.25Px15 M10x1.5Px20 M16x2Px25 M20x2.5Px31

         D8 9 11   13.5 17.5 22   26

         D9   94   116  163  210   210   255

         D10  x  Pitch  M5x0.8P  M6x1P  M8x1.25P  M10x1.5P  M12x1.75P M16x2P  

         D11  x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 5.7 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L1 15 15 15 16 16 16

         L2 30 41  48 60 70 79.9

         L3 7 7 7.5 10 13.5 16.5

         L4 10.5 12 15 17 22 25

         L5            13 17 25 31 31 36

         L6 118 120 156.5 189.9 242.8 272.9

         L7 53 68.3 89 115 115 131

         L8 201 229.3 293.5 364.9 427.8 483.8

         L9 114.5 129 173.5 228 228 265.5

         L10               h8 130 160 190 260 315 350

         L11 145 180 215 280 335 390

        L12 8 10 12 14 18 22

        L13 39.7 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

        L14 53.2 65.8 78.8 104.1 123.4 143

        L15 41.6 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

        L16 54.6 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         X  (角度) 45 22.5 30 30 24 24

        　Y   (角度) 45 22.5 30 30 24 24

         Z 8 12 12 12 12 12

         U  (角度) 38 38 38 41 41 39

         V   ( 角度) 16 16 16 14 15 15

MGK シリーズ (2-Stage) 寸法　(減速比 i=12～100)　

注(1)

注(2)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
2. フランジ面の各部寸法につきましては、MGシリーズ寸法(P5)をご参照ください。



MGKA320

MGKAシリーズ(3-Stage) 仕様

3,875 

3,900 

3,910 

3,930 

3,945 

3,970 

4,000 

4,035

3,090 

1,770 

MGKA320

≦ 4

22,000

46,000

IP67

型　式 減速比
(1) 

許容定格出力トルク　T2N
(6)

ねじれ剛性

入力回転速度 n1N

(4)最大許容曲げモーメント M2k

周囲温度

潤滑剤

取付方向

保護等級 (7)

騒音 (2)

バックラッシュ
(3)

無負荷ランニングトルク
(2)

最大許容スラスト荷重 F2a
(4)

-10º C~ +40º C

自在

合成グリス

≦ 72

(1) 減速比 ( i = N /N )IN OUT

 

        

(2) 減速比1/1,000(3段減速),入力軸回転数3,000rpmかつ無負荷にて測定した値です。

(3) バックラッシュは許容定格トルクT の2％で測定した値です。2N

(4) 出力フランジの中央、100rpmでの適用値です。

(5) 連続運転でのご使用は推奨いたしません。

(6) 加速トルクが許容定格トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(7) 軸貫通部を除く
(8) ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールより確認が可能です。(登録不要)出図できない場合は別途お問合せください。

※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様の

ご確認をお願いいたします。

型 式

(A)  Ø = 減速機の入力軸直径

MGKAシリーズ(3-Stage) イナーシャ
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寸　法 MGKA320

  D1                H7 100

         D2 160

D3                h 7 208

D4                h7 320

         D5 368

      D6  x  Pitch  x  Deep. M20x2.5Px31

         D8 26

         D9 210

         D10  x  Pitch M16x2P

         D11  x  Pitch M16x2P

        D12 15.7

         L1 16

         L2 79.9

         L3 16.5

         L4 25

         L5               31

         L6 323.4

         L7 115

         L8 518.3

         L9 228

         L10               h8 350

         L11 390

        L12 22

        L13 108.2

        L14 143

        L15 115.8

        L16 148.9

         X  (角度) 24

        Y   ( 角度)           24

         Z 12

         U  (角度) 39

         V   ( 角度) 15

MGKA シリーズ (3-Stage) 寸法　(減速比 i=100～1,000)　

注(1)

注(2)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
2. フランジ面の各部寸法につきましては、MGシリーズ寸法(P5)をご参照ください。



165  310  690 1,425 

165 300 670 1,380

165 
 

290
 

655 1,355 2,085  

190 
 

330 
 

730 1,355

170
 

285 
 

630 1,310

190 325  705 1,370

175  290  605 1,265  

195  335 680 1,380

180  300  610 1,230 1,560 

200  345  705 1,395

160  330  670 1,330 

200 
 

380 
 

760 1,405 1,800  

135  325  670 1,240 1,875  

55  160  380 660  1,065 

MGKB115 MGKB140 MGKB170 MGKB240 MGKB285

1,680 

1,680 

1,440 

≦ 4 ≦ 4 ≦ 4 ≦ 4 ≦ 4

MGKB115 MGKB140 MGKB170 MGKB240 MGKB320MGKB285

3,900 

 

MGKB320

3,000 

2,400 

≦ 4

3,920

3,750

 

3,000 

1,725 

3,005

3,885

3,860

3,850

3,830

3,280

3,280

2,100 

2,135

1,950

2,115

2,100

2,095

1,300 2,180 3,600 18,400 22,00010,500

2,900 4,070 13,700 29,000 40,000 46,000

MGKB115

許容定格出力トルク　T2N
(6)

ねじれ剛性

入力回転速度 n1N

(4)最大許容曲げモーメント M2k

周囲温度

潤滑剤

取付方向

保護等級 (7)

騒音 (2)

バックラッシュ
(3)

無負荷ランニングトルク
(2)

最大許容スラスト荷重 F2a
(4)

型　式 減速比
(1) 

MGKBシリーズ(3-Stage) 仕様

IP67

-10º C~ +40º C

自在

合成グリス

(1) 減速比 ( i = N /N )IN OUT

 

        

(2) 減速比1/1,000(3段減速),入力軸回転数3,000rpmかつ無負荷にて測定した値です。

(3) バックラッシュは許容定格トルクT の2％で測定した値です。2N

(4) 出力フランジの中央、100rpmでの適用値です。

(5) 連続運転でのご使用は推奨いたしません。

(6) 加速トルクが許容定格トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(7) 軸貫通部を除く
(8) ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールより確認が可能です。(登録不要)出図できない場合は別途お問合せください。

※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様の

ご確認をお願いいたします。

MGKBシリーズ(3-Stage) イナーシャ

型 式

(A)  Ø = 減速機の入力軸直径
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寸　法 MGKB115 MGKB140 MGKB170 MGKB240 MGKB285 MGKB320

  D1                H7 31.5 40 50 80 100 100

         D2 50 63 80 125 140 160

D3                h7 63 85 100 160 186 208

D4                h7 115 140 170 240 285 320

         D5 135 167 200 276 327 368

      D6  x  Pitch  x  Deep. M6x1Px10 M6x1Px11 M8x1.25Px15 M10x1.5Px20 M16x2Px25 M20x2.5Px31

         D8 9 11   13.5 17.5 22   26

         D9   94   116  163  210   210   255

         D10  x  Pitch  M5x0.8P  M6x1P  M8x1.25P  M10x1.5P  M12x1.75P M16x2P  

         D11  x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 5.7 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L1 15 15 15 16 16 16

         L2 30 41  48 60 70 79.9

         L3 7 7 7.5 10 13.5 16.5

         L4 10.5 12 15 17 22 25

         L5            13 17 25 31 31 36

         L6 118 120 156.5 189.9 242.8 272.9

         L7 53 68.3 89 115 115 131

         L8 201 229.3 293.5 364.9 427.8 483.8

         L9 114.5 129 173.5 228 228 265.5

         L10               h8 130 160 190 260 315 350

         L11 145 180 215 280 335 390

        L12 8 10 12 14 18 22

        L13 39.7 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

        L14 53.2 65.8 78.8 104.1 123.4 143

        L15 41.6 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

        L16 54.6 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         X  (角度) 45 22.5 30 30 24 24

        Y   ( 角度)           45 22.5 30 30 24 24

         Z 8 12 12 12 12 12

         U  (角度) 38 38 38 41 41 39

         V   ( 角度) 16 16 16 14 15 15

MGKB シリーズ (3-Stage) 寸法　(減速比 i=64～1,000)　

注(1)

注(2)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
2. フランジ面の各部寸法につきましては、MGシリーズ寸法(P5)をご参照ください。



4 07, 0  

4 08, 5 
 4 10, 0  

4 12, 0 
 3 18, 5 
 4 18, 0 
 4 28, 5 
 3 44, 5 
 2 24, 0  

MGK320

≦ 4

22,000

MGK320

46,000

MGKシリーズ(4-Stage) 仕様

型　式 減速比
(1) 

許容定格出力トルク　T2N
(6)

ねじれ剛性

入力回転速度 n1N

(4)最大許容曲げモーメント M2k

周囲温度

潤滑剤

取付方向

保護等級 (7)

騒音 (2)

バックラッシュ
(3)

無負荷ランニングトルク
(2)

最大許容スラスト荷重 F2a
(4)

IP67

-10º C~ +40º C

自在

合成グリス

(1) 減速比 ( i = N /N )IN OUT

 

        

(2) 減速比1/10,000(4段減速),入力軸回転数3,000rpmかつ無負荷にて測定した値です。

(3) バックラッシュは許容定格トルクT の2％で測定した値です。2N

(4) 出力フランジの中央、100rpmでの適用値です。

(5) 連続運転でのご使用は推奨いたしません。

(6) 加速トルクが許容定格トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(7) 軸貫通部を除く
(8) ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールより確認が可能です。(登録不要)出図できない場合は別途お問合せください。

※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様の

ご確認をお願いいたします。

MGKシリーズ(4-Stage) イナーシャ

型 式

(A)  Ø = 減速機の入力軸直径



Gearbox Series -MG / MGK

寸　法 MGKA320

  D1                H7 100

         D2 160

D3                h7 208

D4                h7 320

         D5 368

      D6  x  Pitch  x  Deep. M20x2.5Px31

         D8 26

         D9 210

         D10  x  Pitch M16x2P

         D11  x  Pitch M16x2P

        D12 15.7

         L1 16

         L2 79.9

         L3 16.5

         L4 25

         L5                 31

         L6 323.4

         L7 115

         L8 518.3

         L9 228

         L10               h8 350

         L11 390

        L12 22

        L13 108.2

        L14 143

        L15 115.8

        L16 148.9

         X  (角度) 24

        Y   ( 角度)           24

         Z 12

         U  (角度) 39

         V  ( 角度) 15

MGK シリーズ (4-Stage) 寸法　(減速比 i=1,225～10,000)　

注(1)

注(2)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
2. フランジ面の各部寸法につきましては、MGシリーズ寸法(P5)をご参照ください。



205  380  775  1,440  2,240  4,160  

185  330  670  1,250  1,930  3,610  

135  260  525  1,000  1,565  2,535  

205  395  800  1,320  

190  340  690  1,290  2,000  3,700  

195  345  700  1,310  2,045  3,750  

135  275  565  1,070  1,665  2,660  

57  160  340  660  1,000  1,710  

135  285  590  1,115  1,720  2,750  

57  160  350  660  985  1,600  

2,300 4,260 

MGKC115 MGKC140 MGKC170 MGKC240 MGKC320MGKC285

≦ 4 ≦ 4 ≦ 4 ≦ 4 ≦ 4 ≦ 4

≦ 4 ≦ 4 ≦ 4 ≦ 4 ≦ 4 ≦ 4

MGKC115 MGKC140 MGKC170 MGKC240 MGKC320MGKC285

1,300 2,180 3,600 18,400 22,00010,500

2,900 4,070 13,700 29,000 40,000 46,000

MGKCシリーズ 仕様

型　式 減速比
(1) 

許容定格出力トルク　T2N
(6)

ねじれ剛性

入力回転速度 n1N

(4)最大許容曲げモーメント M2k

周囲温度

潤滑剤

取付方向

保護等級 (7)

騒音 (2)

バックラッシュ
(3)

無負荷ランニングトルク
(2)

最大許容スラスト荷重 F2a
(4)

IP67

-10º C~ +40º C

自在

合成グリス

(1) 減速比 ( i = N /N )IN OUT

 

        

(2) 減速比1/10(2段減速)、1/91(3段減速)入力軸回転数3,000rpmかつ無負荷にて測定した値です。

(3) バックラッシュは許容定格トルクT の2％で測定した値です。2N

(4) 出力フランジの中央、100rpmでの適用値です。

(5) 連続運転でのご使用は推奨いたしません。

(6) 加速トルクが許容定格トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(7) 軸貫通部を除く
(8) ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールより確認が可能です。(登録不要)出図できない場合は別途お問合せください。

※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様の

ご確認をお願いいたします。

MGKCシリーズ イナーシャ (減速比 i=4～10/21～91)

型 式

(A)  Ø = 減速機の入力軸直径



Gearbox Series -MG / MGK

寸　法
MGKC115 MGKC140 MGKC170 MGKC240 MGKC285 MGKC320

2-st. 3-st. 2-st. 3-st. 2-st. 3-st. 2-st. 3-st. 2-st. 3-st. 2-st. 3-st.

  D1                H7 31.5 40 50 80 100 100

         D2 50 63 80 125 140 160

D3                h7 63 85 100 160 186 208

D4                h7 115 140 170 240 285 320

         D5 135 167 200 276 327 368

      D6  x  Pitch  x  Deep. M6x1Px10 M6x1Px11 M8x1.25Px15 M10x1.5Px20 M16x2Px25 M20x2.5Px31

         D8 9 11   13.5 17.5 22   26

         D9 94 64 116 92 156 116 156 156 195 156 240 195

         D10  x  Pitch   M5x0.8P M6x1P M8x1.25P M10x1.5P 12x1.75P M16x2P

         D11  x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 5.7 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L1 15 15 15 16 16 16

         L2 30 41  48 60 70 79.9

         L3 7 7 7.5 10 13.5 16.5

         L4 10.5 12 15 17 22 25

         L6                 128 149 130.5 148 184.5 183.5 199.9 259.4 250.3 315.8 288.9 330.9

         L7 61.5 46.5 76 61.5 97.5 76 97.5 97.5 105.5 97.5 141 105.5

         L8 219.5 225.5 247.5 250.5 330 307.5 357.4 416.9 425.8 483.3 509.8 516.3

         L9 113.5 81.5 147.5 113.5 196.5 147.5 196.5 196.5 229 196.5 260 229

         L10               h8 130 160 190 260 315 350

         L11 145 180 215 280 335 390

        L12 8 10 12 14 18 22

        L13 39.7 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

        L14 53.2 65.8 78.8 104.1 123.4 143

        L15 41.6 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

        L16 54.6 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         X  (角度) 45 22.5 30 30 24 24

        Y   ( 角度)  45 22.5 30 30 24 24

         Z 8 12 12 12 12 12

         U  (角度) 38 38 38 41 41 39

         V   ( 角度) 16 16 16 14 15 15

MGKC シリーズ 寸法　(減速比 i=4～10/21～91)　

注(1)

注(2)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
2. フランジ面の各部寸法につきましては、MGシリーズ寸法(P5)をご参照ください。
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特長

• 強化されたスラスト・ラジアル荷重

• 組付け・調整が簡単

• 高剛性

• 高精度

• 低バックラッシュの長期的持続

• ハイポイド直交型Ｋシリーズがついており
　入力出力の回転方向が同一

• 高効率・慣性モーメントの最適化

• 標準フランジまたはカービック出力

• 超高トルク



注文コード MGH / MGHK シリーズ

 

 

     

 

MGHK    /  /  /  /  /     115 140 170 240 285 320

MGHCK      /  /  /  /  /   115 140 170 240 285 320

(1)

 MOTOR               MGH115              

 A               MGHK115               MOTOR              

 004              

 MGHCK115              

 016              

19

Gearbox Series - MGH / MGHK / MGHC / MGHCK

B = 9時方向
C = 12時方向
D = 3時方向

(2)

モータメーカー/
モータ型式

減速機サイズ

減速比

取付方向

減速機サイズ

減速比

取付方向
(MGHK/MGHCKシリーズのみ)

A = 6時方向

モータタイプ：モータメーカー名及びモータ型式

(1) 減速比 ( I = N  / N ) . in out 

(2) P6をご参照ください

MGH      /  /  /  /  /       115 140 170 240 285 320

MGHC                                  /  /  /  /  /   115 140 170 240 285 320

MGH/MGHC        (1 Stg.) 4 / 5.5
MGH/MGHC        (2 Stg.) 16 / 20 / 22 / 27.5 / 28 / 38.5 / 40 / 55
MGH/MGHC        (3 Stg.) 64 / 88 / 100 / 110 / 140 / 154 / 160 / 200 / 220 / 280 / 400
MGHK/MGHCK   (2 Stg.) 4 / 5.5 / 8 / 11
MGHK/MGHCK   (2 Stg.) 16 / 20 / 22 / 27.5 / 28 / 38.5 / 40 / 55
MGHK/MGHCK   (3 Stg.) 64 / 88 / 100 / 110 / 137.5 / 140 / 154 / 160 / 200 / 220 / 280 / 385
MGHK/MGHCK   (4 Stg.) 400 / 440 / 500 / 550 / 700 / 770 / 1,000 / 1,078 / 1,400 / 1,540 / 1,600 /
                                            2,000 / 2,695 / 2,800 / 3,850 / 4,000 / 5,500  
     



1,885

4,755

Nm/arcmin

465
225

5.5
16
20

4

22
27.5
28

38.5
40
55
64
88

100
110
140
154
160
200
220
280
400

4~5.5
16~55
64~400
4~5.5

16~400
4~400
4~5.5
16~55
64~400
4~400
4~400
4~400
4~400
4~400
4~400
4~5.5
16~55
64~400

230

240
240

245
96

130
210
250
215
250
220
250
210
225
255
230
100

235

255
245

205

460
460

315
400
470
380
475
365
480
370
375
480
385
235

735

770

650

860

820

890

775

785

795
745
800
705
810
680
815
670
655
825
655
675

1,635

1,710
1,720

1,740
1,610
1,740
1,850
1,780
1,760
1,790
1,700
1,805
1,680
1,645
1,820
1,595
1,590

2,535
3,055
3,080

3,110

2,920

2,640
2,660

2,690
3,145
2,715
3,040
2,720
2,900
2,760
2,810
2,785
2,775
2,715
2,810
2,640
2,645

4,580
5,615
5,660

5,380

4,785
5,720
4,830
5,780
4,875
5,840
4,920
5,780
4,945
5,595
4,980
5,530
5,420
5,020
5,265
5,375

2.5
1.1
0.7

7.1
3.7
1.6

14
8
4

22
12
4.5

28
18
6.5

≤ 3
≤ 4

95
3,600
4,600
5,000

205
3,000
4,000
4,600

650
2,700
3,700
4,000

1,200
2,400
3,400
3,700

1,800
2,100
3,100
3,400

≤ 64
≤ 62
≤ 62

≤ 66
≤ 64
≤ 64

≤ 66
≤ 66
≤ 66

≤ 68
≤ 67
≤ 66

≤ 68
≤ 67
≤ 67

1

1
2
3

2,3
1

1
2

1
2
3

2

3

1,2,3

3
1,2,3

2,180 18,400 22,0001,2,3
1,2,3
1,2,3
1,2,3
1,2,3

Nm

Nm

arcmin

rpm

N
Nm
º C

dB(A)

MGH 140
MGHC 140

MGH 170
MGHC 170

MGH 240
MGHC 240

MGH 285
MGHC 285 MGHC 320

 Stage

 

M2K
=

F  * Y + F  * (X+Z2)2a 2r

1000

      

  

MGH 115

435
505

485
470

445

790

1,980
1,995

2,015

1.5
0.6
0.35

42
3,600
4,600
5,000

1,300

≤ 59
≤ 60
≤ 60

MGHC 115

Z2

+F 2a -F 2a

F2r

MGH 320

3,600 10,500

MGH / MGHK
MGHC/MGHCK

115 140 170 240 285 320

Z2【㎜】 81 123.7 104.6 145.7 183.4 196.1

2,900 4,070 13,700 29,000 40,000 46,000

X , Y  , Z2

F2a  ,F2r

M2K 

APEX DYNAMICS, INC.
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MGH / MGHCシリーズ 仕様

型　式 減速比
(1) 

許容定格出力トルク　T2N
(6)

ねじれ剛性

入力回転速度 n1N

(4)最大許容曲げモーメント M2k

周囲温度

潤滑剤

取付方向

保護等級 (7)

騒音 (2)

バックラッシュ
(3)

無負荷ランニングトルク
(2)

最大許容スラスト荷重 F2a
(4)

IP67
-10º C~ +40º C

自在

合成グリス

(1) 減速比 ( i = N /N )IN OUT

 

        

(2) 減速比1/5.5(1段減速)、1/55(2段減速)、1/220(3段減速)、入力軸回転数3,000rpmかつ無負荷にて測定した値です。

(3) バックラッシュは許容定格トルクT の2％で測定した値です。2N

(4) 出力フランジ及びカービックの中央、100rpmでの適用値です。図1をご参照の上算出してください。

(5) 連続運転でのご使用は推奨いたしません。

(6) 加速トルクが許容定格トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(7) 軸貫通部を除く
(8) ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールより確認が可能です。(登録不要)出図できない場合は別途お問合せください。

※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様の

ご確認をお願いいたします。

最大許容曲げモーメント

※出力フランジ中央、100rpmでの適用値です。

図1
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-
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MGH / MGHCシリーズ 最大イナーシャ

型 式

(A)  Ø = 減速機の入力軸直径

型 式
MGH115

MGHC115
MGH140
MGHC140

MGH170
MGHC170

MGH240
MGHC240

MGH285
MGHC285

MGHC320



寸　法 MGH115 MGH140 MGH170 MGH240 MGH285 MGH320

  D1                H7 31.5 40 50 80 100 100

         D2 50 63 80 125 140 160

D3                h7 63 85 100 160 186 208

D4                h7 115 140 170 240 285 320

         D5 135 167 200 276 327 368

      D6  x  Pitch  x  Deep. M6x1Px11 M8x1.25Px12 M8x1.25Px15 M10x1.5Px20 M16x2Px25 M24x3Px37

         D8 9 11   13.5 17.5 22   26

         D10  x  Pitch M5x0.8P M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P

         D11  x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

         D12 5.7 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L1 15 15 15 16 16 16

         L2 30 41  48 60 70 79.9

         L3 7 7 7.5 10 13.5 16.5

         L4 10.5 12 15 17 22 25

         L10               h8 130 160 190 260 315 350

         L11 145 180 215 280 335 390

         L12 8 10 12 14 18 22

         L13 39.7 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

         L14 53.2 65.8 78.8 104.1 123.4 143

         L15 41.6 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

         L16 54.6 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         X  (角度) 30 30 22.5 22.5 24 26

        Y   (角度) 30 30 22.5 22.5 24 26

         Z 12 12 16 16 12 12

         U  (角度) 38 38 38 41 41 39

         V   (角度) 16 16 16 14 15 15

APEX DYNAMICS, INC.
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注(1)

MGHシリーズ 寸法

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。



寸　法 MGHC115 MGHC140 MGHC170 MGHC240 MGHC285 MGHC320

         D1                36 46 68 108 120 132

D4                h7 115 140 170 240 285 320

         D5 135 167 200 276 327 368

         D8 9 11   13.5 17.5 22   26

         D10  x  Pitch M5x0.8P M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P

         D11  x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 5.7 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L2 32.5 46.5 54.5 70 80.5 90.4

         L3 3.5 6.5 7.5 11 11.5 11.5

         L4 10.5 12 15 17 22 25

         L10                h8 130 160 190 260 315 350

         L11 145 180 215 280 335 390

         L12 8 10 12 14 18 22

         L13 39.7 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

         L14 53.2 65.8 78.8 104.1 123.4 143

         L15 41.6 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

         L16 54.6 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         U  (角度) 38 38 38 41 41 39

         V   ( 角度) 16 16 16 14 15 15

23

Gearbox Series - MGH / MGHK / MGHC / MGHCK

MGHCシリーズ 寸法

注(1)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
2. フランジ面の各部寸法につきましては、MGHシリーズ寸法(P22)をご参照ください。
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MGHK/MGHCK-2 Stage

MGHK/MGHCK-4 Stage

MGHK/MGHCK-3 Stage

MGHKシリーズ　構造

MGH

K

※MGシリーズ：遊星ギア
※Kシリーズ：ハイポイドギア

MGH

KK

MGH MGH



Nm

arcmin

Nm/arcmin

rpm

N
Nm
º C

dB(A)

400~5,500

400~5,500

400~5,500

840
810
780
785
775
795
740
805
700
815
670
820
825
650
825
655
665
835
690
850
675
835
715
845
825
850
810
860
845
870
845
810
880
845
980
650
895

1,800
1,800
1,740
1,750
1,800
1,770
1,725
1,785
1,770
1,800
1,695
1,810
1,820
1,640
1,825
1,620
1,585
1,840
1,605
1,845
1,565
1,840
1,635
1,860
1,850
1,870
2,100
1,890
2,220
1,910
2,225
2,240
1,935
2,225
1,610
1,840
1,980

2

2

3

3

2

2

3

2,3,4

3

4

4

4

4
2,3,4
2,3,4
2,3,4
2,3,4

2,3,4
2,3,4

2,3,4

MGHK 140
MGHCK 140

MGHK 170
MGHCK 170

MGHK 240
MGHCK 240

MGHK 285
MGHCK 285

MGHK 320
MGHCK 320Stage

  

MGHK 115

240
230
245
245
220
245
192
250

≤ 68

16
20
22

27.5
28

38.5
40
55
64
88
100
110

137.5
140
154
160
200
220
280
385
400
440
500
550
700
770

1,000
1,078
1,400
1,540
1,600
2,000
2,695
2,800
3,850
4,000
5,500
16~55
64~385

16~5,500
16~55
64~385

64~385

16~5,500
16~5,500
16~5,500
16~5,500
16~5,500
16~5,500
16~5,500

 

16~55

450
435
465
465
415
470
400
475
380
480
370
480
480
370
485
380
390
490
400
495
390
450
400
490
455
495
525
500
540
500
565
565
510
540
510
225
315

1.3
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3,000

1,300

2
1.4
0.2

3.1
2.4
0.3

6
4.6
0.6

13
7

0.9

16
8.5
1.2

2,015
2,015
2,685
2,700
1,872
2,574
1,728
2,376
2,880
2,185
2,760
2,800
2,815
2,680
2,820
2,650
2,600
2,850
2,755
2,890
2,605
2,840
2,725
2,870
3,040
2,895
3,395
2,920
3,430
2,945
3,435
3,455
2,980
3,480
2,995
3,515
3,110

3,935
3,935
4,815
4,840
3,600
4,885
2,880
3,790
5,760
4,970
5,520
4,990
5,020
5,360
5,035
5,300
5,200
5,070
5,490
5,130
5,300
5,060
5,490
5,110
5,905
5,150
5,815
5,180
5,815
5,220
5,760
5,815
5,275
5,815
5,365
5,815
5,515

≤ 4
56
56
45

2,800
3,000
5,500

2,180

112
112
85

2,700
2,800
4,600

3,600

389
389
310

2,200
2,700
4,600

10,500

642
642
535

2,100
2,200
4,000

18,400

1,275
1,275
1,050
2,000
2,100
3,700

22,000

MGHCK 115

-
-
-
-
-
-

-
-
-

-
-
-
-
-
-

-
-
-

-
-
-
-
-
-

-
-
-

-
-

-
-

-

-
-

-
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≤ 68 ≤ 68 ≤ 70 ≤ 70 ≤ 72

2,900 4,070 13,700 29,000 40,000 46,000
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MGHK / MGHCKシリーズ 仕様

型　式 減速比
(1) 

許容定格出力トルク　T2N
(6)

ねじれ剛性

入力回転速度 n1N

(4)最大許容曲げモーメント M2k

周囲温度

潤滑剤

取付方向

保護等級 (7)

騒音 (2)

バックラッシュ
(3)

無負荷ランニングトルク
(2)

最大許容スラスト荷重 F2a
(4)

IP67
-10º C~ +40º C

自在

合成グリス

 

(1) 減速比 ( i = N /N )IN OUT

 

        

(2) 減速比1/55(2段減速)、1/385(3段減速)、1/5,500(4段減速)入力軸回転数3,000rpmかつ無負荷にて測定した値です。

(3) バックラッシュは許容定格トルクT の2％で測定した値です。2N

(4) 出力フランジ及びカービックの中央、100rpmでの適用値です。図1(P20)をご参照の上算出してください。

(5) 連続運転でのご使用は推奨いたしません。

(6) 加速トルクが許容定格トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(7) 軸貫通部を除く
(8) ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールより確認が可能です。(登録不要)出図できない場合は別途お問合せください。

※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様の

ご確認をお願いいたします。



APEX DYNAMICS, INC.

26

14
11
8

19
24
28
32
35
38
42
48
55

(A)Ø  3

- -

-

-
-
-

-

4

-
-
-

-
-

-
-
-

-

15.32
17.72
22.95
52.74

15.54
18.19
23.2
52.42

23

- -

-

-
-
-

-
-
-

4

-
-

-
-
-

-

6.14

-

-
-
-

-

-
-

15.32
17.72

8.11
5.61

4.61

8.17
15.54
18.19

87.34

18.52
23.74
53.49-

2

-
-
-

-
-
-

-

-

15.32
17.72
22.95
52.74

2 3

-- -
-
-

-
-
-

-
-
-

4

15.32
17.72

-
-
-

22.95
52.74

-
-
-
-

1.83

8.11

4.01
5.53
7.57
14.95
17.58

-
-

4.11

-
-

-
-

2 3

-
-

- -

-
-
-
-
-

-
-
-

4.01
5.53

-
-
-

4

0.66

-

7.57 -

14.95
17.58

-

-

3.94
5.15

-
-

1.61
3.9

-
-
-

0.42

-

2 3

-
-

- -

-
- -

-
- -

-
-

-
-

-
-

-
3.9
1.61 0.6

0.17
0.17

-
-
-

4

-
-
-

-
-
-
-

0.37

-

-
-

Stage 2

-
-
-

0.6

-
-

-
-
-
-
-

0.37

MGHK / MGHCKシリーズ 最大イナーシャ

(A)  Ø = 減速機の入力軸直径

型 式 MGHK115
MGHCK115

MGHK140
MGHCK140

MGHK170
MGHCK170

MGHK240
MGHCK240

MGHK285
MGHCK285

MGHK320
MGHCK320
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寸　法 MGHK115 MGHK140 MGHK170 MGHK240 MGHK285 MGHK320

  D1                H7 31.5 40 50 80 100 100

         D2 50 63 80 125 140 160

D3                h7 63 85 100 160 186 208

D4                h7 115 140 170 240 285 320

         D5 135 167 200 276 327 368

      D6  x  Pitch  x  Deep. M6x1Px11 M8x1.25Px12 M8x1.25Px15 M10x1.5Px20 M16x2Px25 M24x3Px37

         D8 9 11   13.5 17.5 22   26

         D9 94 116 163 210 210 255

         D10  x  Pitch M5x0.8P M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P

         D11  x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 5.7 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L1 15 15 15 16 16 16

         L2 30 41  48 60 70 79.9

         L3 7 7 7.5 10 13.5 16.5

         L4 10.5 12 15 17 22 25

         L5              13 17 25 31 31 36

         L6 118 120 156.5 189.9 242.8 272.9

         L7 53 68.3 89 115 115 131

         L8 201 229.3 293.5 364.9 427.8 483.8

         L9 114.5 129 173.5 228 228 265.5

         L10               h8 130 160 190 260 315 350

         L11 145 180 215 280 335 390

         L12 8 10 12 14 18 22

         L13 39.7 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

         L14 53.2 65.8 78.8 104.1 123.4 143

         L15 41.6 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

         L16 54.6 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         X  (角度) 30 30 22.5 22.5 24 26

        Y   ( 角度) 30 30 22.5 22.5 24 26

         Z 12 12 16 16 12 12

         U  (角度) 38 38 38 41 41 39

         V  ( 角度) 16 16 16 14 15 15

MGHK シリーズ 寸法(2-Stage)　(減速比 i=16～55)　

注(1)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
2. フランジ面の各部寸法につきましては、MGHシリーズ寸法(P22)をご参照ください。

注(2)
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寸　法 MGHK140 MGHK170 MGHK240 MGHK285 MGHK320

  D1                H7 40 50 80 100 100

         D2 63 80 125 140 160

D3                h7 85 100 160 186 208

D4                h7 140 170 240 285 320

         D5 167 200 276 327 368

      D6  x  Pitch  x  Deep. M8x1.25Px12 M8x1.25Px15 M10x1.5Px20 M16x2Px25 M24x3Px37

         D8 11   13.5 17.5 22   26

         D9 94 116 163 210 210

         D10  x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P

         D11  x  Pitch M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L1 15 15 16 16 16

         L2 41  48 60 70 79.9

         L3 7 7.5 10 13.5 16.5

         L4 12 15 17 22 25

         L5              13 17 25 31 31

         L6 138 173 231.4 305.8 323.4

         L7 53 68.3 89 115 115

         L8 232 289.3 380.4 490.8 518.3

         L9 114.5 129 173.5 228 228

         L10               h8 160 190 260 315 350

         L11 180 215 280 335 390

         L12 10 12 14 18 22

         L13 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

         L14 65.8 78.8 104.1 123.4 143

         L15 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

         L16 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         X  (角度) 30 22.5 22.5 24 26

        Y   ( 角度) 30 22.5 22.5 24 26

         Z 12 16 16 12 12

         U  (角度) 38 38 41 41 39

         V   ( 角度) 16 16 14 15 15

MGHK シリーズ 寸法(3-Stage)　(減速比 i=64～385)　

注(1)

注(2)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
2. フランジ面の各部寸法につきましては、MGHシリーズ寸法(P22)をご参照ください。
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寸　法 MGHK140 MGHK170 MGHK240 MGHK285 MGHK320

  D1                H7 40 50 80 100 100

         D2 63 80 125 140 160

D3                h7 85 100 160 186 208

D4                h7 140 170 240 285 320

         D5 167 200 276 327 368

      D6  x  Pitch  x  Deep. M8x1.25Px12 M8x1.25Px15 M10x1.5Px20 M16x2Px25 M24x3Px37

         D8 11   13.5 17.5 22   26

         D9 94 116 163 210 210

         D10  x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P

         D11  x  Pitch M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L1 15 15 16 16 16

         L2 41  48 60 70 79.9

         L3 7 7.5 10 13.5 16.5

         L4 12 15 17 22 25

         L5              13 17 25 31 31

         L6 138 173 231.4 305.8 323.4

         L7 53 68.3 89 115 115

         L8 232 289.3 380.4 490.8 518.3

         L9 114.5 129 173.5 228 228

         L10               h8 160 190 260 315 350

         L11 180 215 280 335 390

         L12 10 12 14 18 22

         L13 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

         L14 65.8 78.8 104.1 123.4 143

         L15 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

         L16 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         X  (角度) 30 22.5 22.5 24 26

        Y   (角度) 30 22.5 22.5 24 26

         Z 12 16 16 12 12

         U  (角度) 38 38 41 41 39

         V   ( 角度) 16 16 14 15 15

MGHK シリーズ 寸法(4-Stage)　(減速比 i=400～5,500)　

注(1)

注(2)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
2. フランジ面の各部寸法につきましては、MGHシリーズ寸法(P22)をご参照ください。
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寸　法 MGHCK115 MGHCK140 MGHCK170 MGHCK240 MGHCK285 MGHCK320

         D1                36 46 68 108 120 132

D4                h7 115 140 170 240 285 320

         D5 135 167 200 276 327 368

         D8 9 11   13.5 17.5 22   26

         D9 94 116 163 210 210 255

         D10  x   Pitch M5x0.8P M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P

         D11   x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 5.7 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L2 32.5 46.5 54.5 70 80.5 90.4

         L3 3.5 6.5  7.5 11 11.5 11.5

         L4 10.5 12 15 17 22 25

         L5                 13 17 25 31 31 36

         L6 118 120 156.5 189.9 242.8 272.9

         L7 53 68.3 89 115 115 131

         L8 203.5 234.8 300 374.9 438.3 494.3

         L9 114.5 129 173.5 228 228 265.5

         L10               h8 130 160 190 260 315 350

         L11 145 180 215 280 335 390

         L12 8 10 12 14 18 22

         L13 39.7 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

         L14 53.2 65.8 78.8 104.1 123.4 143

         L15 41.6 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

         L16 54.6 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         U  (角度) 38 38 38 41 41 39

         V   ( 角度) 16 16 16 14 15 15

MGHCK シリーズ 寸法(2-Stage) (減速比 i=16～55)　

注(1)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
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寸　法 MGHCK140 MGHCK170 MGHCK240 MGHCK285 MGHCK320

         D1                46 68 108 120 132

D4                h7 140 170 240 285 320

         D5 167 200 276 327 368

         D8 11   13.5 17.5 22   26

         D9 94 116 163 210 210

         D10  x   Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P

         D11   x  Pitch M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L2 46.5 54.5 70 80.5 90.4

         L3 6.5  7.5 11 11.5 11.5

         L4 12 15 17 22 25

         L5                 13 17 25 31 31

         L6 138 173 231.4 305.8 323.4

         L7 53 68.3 89 115 115

         L8 237.5 295.8 390.4 501.3 528.8

         L9 114.5 129 173.5 228 228

         L10               h8 160 190 260 315 350

         L11 180 215 280 335 390

         L12 10 12 14 18 22

         L13 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

         L14 65.8 78.8 104.1 123.4 143

         L15 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

         L16 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         U  (角度) 38 38 41 41 39

         V  ( 角度) 16 16 14 15 15

MGHCK シリーズ 寸法(3-Stage) (減速比 i= 64～385)　

注(1)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。



APEX DYNAMICS, INC.

   

寸　法 MGHCK140 MGHCK170 MGHCK240 MGHCK285 MGHCK320

         D1                46 68 108 120 132

D4                h7 140 170 240 285 320

         D5 167 200 276 327 368

         D8 11   13.5 17.5 22   26

         D9 94 116 163 210 210

         D10  x   Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P

         D11   x  Pitch M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L2 46.5 54.5 70 80.5 90.4

         L3 6.5  7.5 11 11.5 11.5

         L4 12 15 17 22 25

         L5                 13 17 25 31 31

         L6 138 173 231.4 305.8 323.4

         L7 53 68.3 89 115 115

         L8 237.5 295.8 390.4 501.3 528.8

         L9 114.5 129 173.5 228 228

         L10               h8 160 190 260 315 350

         L11 180 215 280 335 390

         L12 10 12 14 18 22

         L13 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

         L14 65.8 78.8 104.1 123.4 143

         L15 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

         L16 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         U  (角度) 38 38 41 41 39

         V   (角度)              16 16 14 15 15

32

MGHCK シリーズ 寸法(4-Stage) (減速比 i= 400～5,500)　

注(1)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
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-
-

4.01
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(A)Ø  

MGHK 140
MGHCK 140

MGHK 170
MGHCK 170

MGHK 240
MGHCK 240
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MGHCK 285
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 Stage

≤ 4

Stage

105

75

150

2.5

27

3,600

≤ 68

1,300

MGHK 115
MGHCK 115

210

2st

-
-

-

-
-
-
-
-

0.41

1.61

3.9

0.41

MGHK/MGHCK 115

Gearbox Series - MGH / MGHK / MGHC / MGHCK

3,600 10,500 18,400 22,000

MGHK/MGHCK 140 MGHK/MGHCK 170 MGHK/MGHCK 240 MGHK/MGHCK 285 MGHK/MGHCK 320

40,000 46,00013,7004,0702,900

MGHK / MGHCKシリーズ(2-Stage)仕様 (減速比i=4~11)

型　式 減速比
(1) 

許容定格出力トルク　T2N
(6)

ねじれ剛性

入力回転速度 n1N

(4)最大許容曲げモーメント M2k

周囲温度

潤滑剤

取付方向

保護等級 (7)

騒音 (2)

バックラッシュ
(3)

無負荷ランニングトルク
(2)

最大許容スラスト荷重 F2a
(4)

-10º C~ +40º C

自在

合成グリス

IP67

 

(1) 減速比 ( i = N /N )IN OUT

 

        

(2) 減速比1/11(2段減速),入力軸回転数3,000rpmかつ無負荷にて測定した値です。

(3) バックラッシュは許容定格トルクT の2％で測定した値です。2N

(4) 出力フランジ及びカービックの中央、100rpmでの適用値です。図1(P20)をご参照の上算出してください。

(5) 連続運転でのご使用は推奨いたしません。

(6) 加速トルクが許容定格トルクの✕1.5を超えるときはお問合せください。
(7) 軸貫通部を除く
(8) ご使用モータと減速機の組合せ仕様につきまして弊社WEB選定ツールより確認が可能です。(登録不要)出図できない場合は別途お問合せください。

※選定ツールでの選定はモータのトルク条件での選定となります。その他の条件につきましては、カタログの「最適な減速機の選び方」及び仕様の

ご確認をお願いいたします。

MGHK / MGHCKシリーズ(2-Stage) 最大イナーシャ (減速比 i=4~11) 

(A)  Ø = 減速機の入力軸直径

型 式
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寸　法 MGHK115 MGHK140 MGHK170 MGHK240 MGHK285 MGHK320

  D1                H7 31.5 40 50 80 100 100

         D2 50 63 80 125 140 160

D3                h7 63 85 100 160 186 208

D4                h7 115 140 170 240 285 320

         D5 135 167 200 276 327 368

      D6  x  Pitch  x  Deep. M6x1Px11 M8x1.25Px12 M8x1.25Px15 M10x1.5Px20 M16x2Px25 M24x3Px37

         D8 9 11   13.5 17.5 22   26

         D9 92 116 156 156 195 240

         D10  x  Pitch M5x0.8P M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P

         D11  x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 5.7 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L1 15 15 15 16 16 16

         L2 30 41  48 60 70 79.9

         L3 7 7 7.5 10 13.5 16.5

         L4 10.5 12 15 17 22 25

         L6 128 130.5 184.5 199.9 250.3 228.9

         L7 61.5 76 97.5 97.5 105.5 141

         L8 219.5 247.5 330 357.4 425.8 509.8

         L9 113.5 147.5 196.5 196.5 229 260

         L10               h8 130 160 190 260 315 350

         L11 145 180 215 280 335 390

         L12 8 10 12 14 18 22

         L13 39.7 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

         L14 53.2 65.8 78.8 104.1 123.4 143

         L15 41.6 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

         L16 54.6 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         X  (角度) 30 30 22.5 22.5 24 26

        Y   ( 角度) 30 30 22.5 22.5 24 26

         Z 12 12 16 16 12 12

         U  (角度) 38 38 38 41 41 39

         V   ( 角度) 16 16 16 14 15 15

MGHKシリーズ(2-Stage)(減速比i=4~11) 寸法

注(1)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
2. フランジ面の各部寸法につきましては、MGHシリーズ寸法(P22)をご参照ください。

注(2)
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Gearbox Series - MGH / MGHK / MGHC / MGHCK

寸　法 MGHCK115 MGHCK140 MGHCK170 MGHCK240 MGHCK285 MGHCK320

         D1             36 46 68 108 120 132

D4                h7 115 140 170 240 285 320

         D5 135 167 200 276 327 368

         D8 9 11   13.5 17.5 22   26

         D9 92 116 156 156 195 240

         D10  x  Pitch M5x0.8P M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P

         D11  x  Pitch M6x1P M8x1.25P M10x1.5P M12x1.75P M16x2P M16x2P

        D12 5.7 7.7 9.7 11.7 15.7 15.7

         L2 32.5 46.5 54.5 70 80.5 90.4

         L3 3.5 6.5 7.5 11 11.5 11.5

         L4 10.5 12 15 17 22 25

         L6 128 130.5 184.5 199.9 250.3 228.9

         L7 61.5 76 97.5 97.5 105.5 141

         L8 222 253 336.5 367.4 436.3 520.3

         L9 113.5 147.5 196.5 196.5 229 260

         L10               h8 130 160 190 260 315 350

         L11 145 180 215 280 335 390

         L12 8 10 12 14 18 22

         L13 39.7 49.1 58.8 79.2 91.4 108.2

         L14 53.2 65.8 78.8 104.1 123.4 143

         L15 41.6 51.4 61.6 90.5 107.3 115.8

         L16 54.6 67.6 80.9 113 135.5 148.9

         U  (角度) 38 38 38 41 41 39

         V   ( 角度)           16 16 16 14 15 15

MGHCKシリーズ(2-Stage)(減速比i=4~11) 寸法

注(1)

1．寸法及びモータ接合部の詳細はホームページ上(www.apexdyna.jp)のデザインツールでご確認ください。
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最適な減速機の選び方

選定スタート

twork< 20分

ED<60％

(1) を参照

間欠運転：S5 連続運転：S1

減速比 i を算出
(2)を参照

減速比 i を算出
(2)を参照

平均出力トルクを算出

T2m (3)を参照

平均出力トルクを算出

T2m (3)を参照

最大起動トルクを算出

T2max
(4)を参照

減速機サイズを
　　上げる

減速機サイズを
　　上げる

減速機の平均出力回転速度ｎ と
定格出力回転速度ｎ を算出

2m

2n

2nn2mn

(5)を参照

減速機サイズを小さくする

(モータサイズを上げる)

減速機出力軸の平均ラジアル荷重F2rm

スラスト荷重F2amを算出 (6)を参照

減速機出力側シャフトの許容ラジアル荷重F2rB

とスラスト荷重F2aBを算出

減速機サイズを上げる

精密度(バックラッシュ)とKEY溝仕様を選定

減　速　機　発　注

慣性比

　一般推奨慣性比

　理想慣性比

負荷イナーシャ

モータイナーシャ

運転サイクル図

・出力スピード

・出力トルク

・出力シャフト負荷

twork
ta + tc + td

= ta + tc + td

記号説明：a=加速　c=定常　d=減速　ｐ=休止
　　　　　t=時間　T=トルク　F=軸荷重
　　　　　1=入力　2=出力　

≒

モータの回転速度

出力回転速度

サイクル数係数：KS

モータ最大出力トルク

(ギリシャ文字のイ(エ)－ター)：減速機効率

加速トルクが、許容定格出力
トルクのx1.5を超える時は
お問合せください。

加速トルクが、許容定格出力
トルクのx1.5を超える時は
お問合せください。

APEX DYNAMICS, INC.

最大起動トルクを算出

T2max
を参照(4)

(1)

(2)

(4)

(3)

サイクル数/hr

(5)

(6)

≦

≒
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■お願い
このカタログに記載の仕様・寸法等は改良のため予告なく変更される場合がございますので、設計される前にお問合せください。
また、本書に集録したものはすべて当社に著作権があります。無断の複製は固くお断りいたします。

〒〒812-0897 福岡県福岡市博多区半道橋1丁目3番46号

E-MAIL：sales@apexdyna.jp
HP: http://www.apexdyna.jp

TEL：092-451-1202     FAX：092-451-1106

APEX DYNAMICS INC.,JAPAN カタログに関するお問合せは、
お客様お問合せ窓口をご利用ください

TEL:(092)451-1202

FAX:(092)451-1106

★国内・海外の主要モータメーカに対応

★デザインツールでの容易な選定(ユーザー登録不要のオンライン選定)

★インターナルギア・キャリアーの一体加工による高剛性・高精度・コンパクト化

★ニーズに応じて選べる豊富な減速比と豊富なシリーズ


